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注記

＊１）

＊２）

造船所手配。

オプション。

コネクタは現地にて取付け。＊３）

＊４）推奨：IMAGENICS RS-1500など。

IEC61162-2のとき、RX+とRX-の間に終端抵抗が必要。＊５）

IEC61162-1 DOES NOT REQUIRE ISOLATE GROUND AT 3 OR 8 PINS.

NOTE

*1: SHIPYARD SUPPLY.

*2: OPTION.

*3: FIT CONNECTORS AT LOCAL.

*4: RECOMMENDED: IMAGENICS RS-1500, ETC..

*5: IEC61162-2 REQUIRES A TERMINNATOR BETWEEN RX+ AND RX-.

IEC61162-1では、3、8番ピンのアイソレートグランドは不要。
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